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    5kA rms .

 Fuse

UL Class K5 Fuse .

(V) (A) (V) (A)

20P4 10 40P4 16 

20P7 10 40P7 16 

21P5 20 41P5 

500V

16

22P2 20 42P2 20 

23P7 30 43P7 
600V

20

20P4/EXS 10    

20P7/EXS 20    

21P5/EXS 20    

22P2/EXS 

250V 

30    
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최대적용 모터용량 
(P 는 소수점을 나타냅니다) 

0P4：0.4kW 
0P7：0.7kW 
1P5：1.5kW 
2P2：2.2kW 
3P7：3.7kW 

  삼성 인버터 

SI – 4 3P7 E7

전압 

2 : 200V 급 

4 : 400V 급 

E7 Series 
E7：3 상 

E7S：단상

2.2  NAME PLATE 표기  
 
 
 
 
 
 
 
 
▶ 인버터 형식 설명 
              
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
▶ Name Plate 부착위치 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

MODEL      : SI43P7E7/EXP             PRG:V019 
Input Voltage : AC3PH 380-460V 50/60Hz 12.0A       
Output Power: AC3PH 0-460V 6.5kVA 8.6A 0.01-600Hz 
IP20 INSTALLATION CATEGORY Ⅱ     MASS : 2.0kg 
 SER. NO : 2Q15A20002 
 
      ROCKWELL AUTOMATION KOREA  MADE IN KOREA 

프로그램 버전 
모델번호 
입력사양 
출력사양 

  Serial number 

그림 2.1  NAME PLATE 표기예 

Name Plate 
(제품의 우측면에 부착) 
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 3. 배선  3 - 15

3.6.2  주회로 출력측 배선 
 
3.6.2.1  주회로 출력측 배선시 주의사항 

 
3.6.2.2  인버터와 모터 연결 
▶출력 단자 U/T1,V/T2,W/T3를 모터의 U,V,W 단자에 연결합니다. 
▶인버터의 정회전(부하 측에서 보아 반시계방향) 지령에 따

른 모터의 정회전 여부를 확인하십시오. 정회전이 아닐 경
우(정회전 지령에 모터가 역회전 하는 경우) 
출력단자 U/T1,V/T2,W/T3 에 연결된 배선 중 두개의 선을 
서로 바꾸어 다시 연결하십시오. 

 
3.6.2.3 출력측 노이즈 필터 설치 
노이즈필터를 설치하면 유도노이즈와 라디오노이즈가 감소합
니다. 

 
 
 
 
 
 

 
※유도 노이즈：신호선 라인 전자기에 의해 발생한 노이즈 
※라디오 노이즈：인버터와 케이블에서 발생된 고주파 노이즈 

 

☞입력전원을 출력단자 U/T1, V/T2, W/T3 에 절대로 연결하지 마
십시오. 인버터 내부회로가 파손됩니다. 

☞출력 단자를 단락, 접지하지 마십시오. 

☞출력 케이블 배선시 케이블이 인버터의 방열판 부분에 직접 닿지 
않게 하십시오. 

☞출력 단자에 역율 개선용 진상 콘덴서나 LC/RC 노이즈 필터를 
연결하지 마십시오. 

☞출력 단자에 전자 접촉기(MC) 혹은 전자스위치를 연결하지 마십시오. 

IM 

◠ 
◠ 
◠ 

노이즈 
필터 ~ 

MCCB 

E7

전원 

제어기 AM 라디오 

라디오 노이즈 

유도노이즈 신호선

위  험  !

그림 3.7  출력단자의 노이즈 필터 
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 5. 사용자 정수 설정  5 - 1

 
 
 

 
 
 

제5장은 MOSCON-E7의 사용자 정수관련 

기능 및 설정하는 방법을 설명합니다. 

 
 
 
 

 

 

5.1  주요특성 ------------------------- 5-3 

5.2  단자대 상태 표시 ------------------- 5-9 

5.3  B-정수 : 기본환경 설정-------------- 5-10 

5.4  F-정수 : 주파수 제어 설정------------ 5-15 

5.5  S-정수 : 시스템 기능 조정  설정------- 5-22 

5.6  C-정수 : H/W 기능 설정------------- 5-30 

5.7  H-정수 : 입출력 제어기능 설정 ------- 5-40 

5.8  P-정수 : 보호기능 설정--------------5-57 

5.9  고장 감시 ------------------------ 5-69 
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 5. 사용자 정수 설정  5 - 3

다음의 그림과 표를 참고하여 인버터를 용도에 맞게 설정 하십시오. 
 
5.1  주요특성 
 
MOSCON-E7의 정수는 사용자의 편리한 조작을 위해 
표 5.1과 같이 7 개의 그룹으로 구성되어 있고, 각 그룹은 
다시 몇 개의 소그룹으로 구성되어 있습니다. 
 
표 5.1  기본구성 

기능(그룹) 정수번호 기            능 

U0 인버터 운전 상태 

U1 최종 이상발생시의 운전상태 

U2 현재까지의 이상발생 이력 

모니터링 
(U) 

U3 정수 검사기록 

B0 운전기본 설정 

B1 시스템 초기화, 사용자정수 복사기능 
기본 환경 

(B) 
B2 인버터 및  모터 용량 설정 

F0 주파수/속도지령 

F1 주파수 지령범위 제한 

F2 가감속시간 

주파수 제어 
(F) 

F3 S 곡선 운전시 가감속시간 

S0 직류제동기능 

S1 속도서치기능 

S2 Dwell 운전 

S3 에너지 절감 운전 

S4 슬립보상 

S5 토오크 보상 

시스템 조정 
(S) 

S6 인버터 특성 조절 

C0 V/f 설정 

C1 변조 방식 
H/W 조작 

(C) 
C2 주 모터 상수 

H0 다기능 입력 접점 

H1 다기능 출력 접점 

H2 다기능 아날로그 입력 

H3 다기능 아날로그 출력 

I/O 제어 

(H) 

H4 디지털 오퍼레이터 설정 
  (표계속)
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P0 모터 보호기능 

P1 순간 정전 대응 

P2 Stall 방지 

P3 과토오크 검출 및 보호 

P4 이상시 재시도 

보호 기능 

(P) 

P5 기타 시스템 보호기능 

 
 
5.1.1  U-정수 : 모니터링 기능 
 
표 5.2  인버터 운전상태  

정수 
번호 

내                 용 단 위 표시형태 

U0.01 현재 유효한 주속 주파수 지령값 0.01㎐ 
xx.xx 

∼xxx.x 

U0.02 현재 출력되고 있는 주파수 0.01㎐ 
xx.xx 

∼xxx.x 

U0.03 현재 출력되고 있는 교류 전류의 실효치 0.01A xx.xA 

U0.04 현재 출력되고 있는 교류 전압의 실효치 1V xxxu 

U0.05 현재 인버터 내에 충전되어 있는 전압 1V dxxx 

U0.06 현재 인버터가 출력하고 있는 전력 계산치 0.1kW Pxx.x 

U0.07 부하 상태로부터 추정한 현재의 모터 속도 1rpm xxxx 

U0.08 출력 전류로부터 계산한 모터의 출력토오크 1% oxxx 

U0.09 Bit열 형태의 입력단자대의 상태 (On:Close) bit  

U0.10 인버터 생산 후 현재까지의 경과시간 (Hr.단위) 10Hr xxxx 

U0.11 
전력 투입 후 현재까지의 경과 시간  
(Min.Sec 단위) 

Min.Sec mm.ss 

U0.12 현재 탑재된 S/W의 작성 개정번호 - r.xxx 
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표 5.3  최종 이상 발생시 운전 상태  
정수 
번호 

내                 용 단 위 표시형태

U1.01 최종 이상 발생시의 주속 주파수 지령값  0.01Hz 
xx.xx 

∼xxx.x 

U1.02 최종 이상 발생시의 출력 주파수  0.01Hz 
xx.xx 

∼xxx.x 

U1.03 최종 이상발생시의 출력 교류전류의 실효치 0.01A xx.xA 

U1.04 최종 이상발생시의 출력 교류전압의 실효치 1V xxxu 

U1.05 최종 이상 발생시의 충전 전압 1V dxxx 

U1.06 최종 이상 발생시의 출력 전력 계산치 0.1kW Pxx.x 

U1.07 최종 이상 발생시의 추정 모터 속도 1rpm xxxx 

U1.08 최종 이상 발생시의 모터의 추정 토오크 1% oxxx 

U1.09 최종 이상 발생시 입출력 단자 상태 (On:Close) bit  

U1.10 출하 후 최종 이상 발생시까지의 경과 시간 10Hr xxxx 

 
표 5.4  시스템 보호 기능  

정수 
번호 

내                 용 단 위 표시형태

U2.01 가장 최근에 발생한 이상 내용  - * 

U2.02 1회 전에 발생한 이상 내용 - * 

U2.03 2회 전에 발생한 이상 내용 - * 

U2.04 3회 전에 발생한 이상 내용 - * 

 
표 5.5  정수 검사 결과  

정수 
번호 

내                 용 단 위 표시형태

U3.01 
초기 설정과 다른 값을 가지는 정수들의 전
체 목록 

- 
“---”
（무） 

U3.02 
초기 전원투입시의 정수 값 유효성 검사에
서 실패한 정수들의 목록 

- 
“---”
（무） 

▶운전 상태를 나타내는 U0 그룹에서 U0.01 를 제외한 정수
들은 모니터링만 가능합니다.  

▶참고 : 주파수 지령 선택이 변경되지 않는 이상 전원 차단 
시에도 설정된 U0.01(주속지령 주파수)는 변경되지 않습니
다. 
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▶U3.01 및 U3.02는 List 참조기능이 있어, 내부에서 각 
Item 간 이동은    ,     Item 의 내용 및 번호간 전환은              
를 사용합니다. 
또, Item 간 이동 시는 다음 Item 의 번호가 표시됩니다. 
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그림 5.1  정수설정 방법 

 

U(제어)-정수그룹 

B(기본)-정수그룹 

F(주파수)-정수그룹 

S(시스템)-정수그룹 

C(제어)- 정수 그룹 

H(I/O)- 정수그룹 

P(보호)- 정수그룹 

X 0-소그룹 

X 1-소그룹 

X n-소그룹 

X：U, B, F, S, C, H, P

XY-01 정수 

XY-02 정수 

XY-n 정수 

Y： 0, 1, 2 ~ 최대값

그룹변경 소그룹변경 

정수번호 변경 

xxx.x 
(정수내용) 

 
*UP/Down Key 로 숫치변경 
*Shift Key 로 숫자위치 변경

데이터 변경모드 

DATA

SET
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5.1.2  모니터링 기능 설정 
 
▶그림 5.2 에서는 실제의 디스플레이 보드에서 깜박이는 숫

자나 글자를 본 장에서는 굵게 표시 하였습니다. 
깜빡이는 정수 그룹이름과 숫자만 변경이 가능합니다.  
Shift Key(    )를 이용하여 다른 그룹과 소그룹으로 이동
할 수 있습니다. 

 

그림 5.2  모니터링 그룹 설정 (U) 

 
▶U 그룹에서     혹은     로 누를때 이전(P)그룹 혹은 다

음(B) 그룹이 표시됩니다. 
U 그룹에서는 데이터를 변경할 수 없고, 상태확인만 할 수 
있기 때문에    를 U 에서 눌러도 다른 그룹과 같이 숫자
를 변경할 수 없습니다. 

 

DATA 
SET 

DATA
SET

SET

0.00 (U0.01)

0.01 

U0.  

U .01 

전원 ON 



 5. 사용자 정수 설정  5 - 9

5.2  단자대 상태표시 
 
                       
 
                   
 
 
 

 
 

 
 
▶단자에 지령이 입력되면 대응하는 LED 에 전원이 들어와 

표시됩니다. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

#6 #1

제어출력상태 

전원출력상태 

제동상태 

무(사용하지않음) 

기동시 직류제동  

정지시 직류제동  

입력접점상태 

출력접점상태 
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5.3  B-정수 : 기본 환경 설정 
 
B-정수는 인버터의 운전방법 변경, 인버터 및 모터용량 설정,
사용자 정수 초기화 등에 사용됩니다. 
 
5.3.1  기본설정 
 
5.3.1.1  주파수 지령 선택 : B0.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.01 주파수 지령 선택 - 00~23 00 X 

 
10 의 자리 1 의 자리 

B0.0
1 로컬 모드 주파수 지령장치  

(0~2) 
원격 모드 주파수 지령 장치  
(0~3) 

▶B0.01 는 사용할 주파수 지령의 입력장치를 선택합니다.  
▶로컬모드와 원격 모드의 주파수 지령 방법은 서로 독립적

인 설정이 가능합니다. 일반적으로, 로컬모드가 다기능 접
점단자 입력에 의해 선택되지 않은 상태에서 원격 모드의 
주파수 지령방법이 사용됩니다. 

▶설정 
상수
설정 

기                            능 

0 오퍼레이터(디지털 볼륨) 

1 오퍼레이터(키 패드) 

2 아날로그 주파수 지령 (전압/전류 단자 9 혹은 10) 

3 통신 (RS-485) 

 
5.3.1.2  운전지령 방법 선택 : B0.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.02 운전지령 방법선택 - 00~12 00 X 

▶B0.02 는 Run 지령 방법을 선택합니다. 
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▶아래의 방식에 따라 Run 지령방법을 로컬 혹은 원격모드로 
설정할 수 있습니다. 

10 의 자리 1 의 자리 
B0.0

2 로컬 모드 Run 지령 방법  
(0~1) 

원격 모드 Run 지령 방법  
(0~2) 

▶설정 
상수
설정 

기                            능 

0 오퍼레이터 (키 패드 중의 Run/Stop 키) 

1 입력 접점 (단자대의 접점 1 혹은 2) 

2 통신 (RS-485) 

 
5.3.1.3  정지방법 선택 : B0.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.03 정지방법 선택 - 0~1 0 X 

▶B0.03 정지방법을 선택합니다. 
▶설정 

상수
설정 

기                            능 

0 감속정지 

1 Free Run 

 
5.3.1.4  역회전 금지 선택：B0.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.04 역회전 금지 선택 - 0~1 0 X 

▶B0.04 는 역회전을 금지하는데 사용됩니다. 
▶설정 

상수
설정 

기                            능 

0 역회전 가능 

1 역회전 금지 
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5.3.1.5  모터 회전방향 설정 : B0.05 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.05 모터 회전방향 설정 - 0~1 0 ○ 

▶B0.05 는 모터의 회전방향을 선택합니다. 
▶B0.02 = 0 로 설정되었을 때만 적용됩니다. 

(오퍼레이터로 운전지령을 할 때) 
▶설정 

상수
설정 

기                            능 

0 정회전 (축에서 보았을 때 시계 방향) 

1 역회전 (축에서 보았을 때 시계 반대 방향) 

▶B0.04=1 인 경우 0 으로 자동 변경(정방향) 
 
5.3.1.6  전원 인가 시 모니터항목 설정 : B0.06 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.06 
전원 인가 시의  
모니터 항목 설정 

- 1~10 1 ○ 

▶B0.06 는 전원인가시 표시되는 항목을 설정합니다. 
▶B0.06=5 인 경우 U0.05 가 표시 됩니다. 
 
5.3.1.7  자동 기동 기능 설정 : B0.07 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B0.07 전원인가시 자동 기동 - 0~1 0 ○ 

▶전원 인가시 모터의 자동 기동을 원할 경우 B0.07 을 1 로 
설정합니다. 

▶디지털 오퍼레이터로 운전을 지령을 할 경우에만(B0.02=0)
자동 기동(B0.07=1)이 가능합니다. 
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▶설정 

상수
설정 

기                            능 

0 자동기동 동작 해제 

1 전원 인가후 자동 기동 

 
 

☞B0.07 이 1 로 설정된 경우 전원투입 시 모터가 자동으로 기동되
기 때문에 사고가 발생할 수 있습니다. 자동기동 기능을 사용할 
경우 특별히 주의를 하시기 바랍니다. 

 
 
5.3.2  시스템 초기화 
 
5.3.2.1  인버터 초기화 가동 선택 : B1.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

B1.01 인버터 초기화 - 0~9999 0000 X 

▶B1.01 은 인버터 정수 초기화 및 사용자 정수 복사 기능이 
사용됩니다. ‘인버터 초기화시’란 이미 변경된 정수를 삭
제하고 공장출하시의 초기설정값을 의미합니다. 

▶설정 
상수
설정 

기                            능 

1010 전체 초기화 

1111 
일부 초기화 
(다기능 입출력 단자의 기능설정을 제외한 초기화 실행) 

 

위 험!
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5.3.2.2  패스워드 확인 및 설정 : B1.02, B1.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B1.02 패스워드확인 - 0~9999 0000 X 

B1.03 패스워드설정 - 0~9999 0000 X 

▶B1.03 에서 패스워드를 입력(즉 B1.03 ≠ 0000)한 경우， 
B1.02 에서 패스워드를 확인합니다 

▶B1.03 에서는 새로운 패스워드를 입력합니다  
▶B1.03 에서 패스워드를 입력하면 화면상에서는 ‘0000’으

로 돌아오고 조작이 불가능 합니다.  
 
 

5.3.3  시스템 용량 설정 
 
5.3.3.1  인버터와 모터용량 설정 : B2.01, B2.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

B2.01 인버터의 용량 - 
20P4 

∼43P7
- X 

B2.02 모터의 용량 - 
20P4 

∼43P7
- X 

▶B2.01 는 인버터의 전력용량을 설정합니다. 
▶B2.02 는 구동대상 모터의 전력용량을 설정합니다. 

용량 
(모터와 인버터) 

0.4kW 0.75 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.7 kW 

200V 20P4 20P7 21P5 22P2 23P7 

400V 40P4 40P7 41P5 42P2 43P7 

 
 

☞모터의 전력용량 설정은 인버터전력용량을 초과해서는 안됩니다. 

☞B2.01 과 B2.02 의 전압등급은 동일해야 합니다. 

NOTE
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5.4  F-정수 : 주파수 제어 설정 
 
5.4.1  주파수/속도 지령 
 
5.4.1.1  주파수/속도 지령 설정 : F0.01~F0.09 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

F0.01 
오퍼레이터 및 통신
에 의한 운전시 주
속지령 주파수 

0.01㎐ 0.00∼600.0 0.00 ○ 

F0.02 
∼F0.08 

주파수 지령 2∼8 0.01㎐ 0.00∼600.0 0.00 ○ 

F0.09 Jog 주파수 지령 0.01㎐ 0.00∼600.0 6.00 ○ 

▶F0.01~F0.09 는 그림 5.3 의 다단속 가동에 사용됩니다. 
▶다단속 운전에서 Jog 운전이 가장 우선 됩니다. Jog 운전 시

에는 다단속 명령 1∼3 의 단자 상태와 무관하게 F0.09 값
이 지령 주파수가 됩니다. 

▶F0.01 은 키 패드 패턴과(B0.01=1)과 통신 패턴(B0.01=3)
에서 주속 지령 주파수로 사용됩니다. 

그림 5.3  다단속 운전 및 Jog 운전 

다단속 지령 1

다단속 지령 2

다단속 지령 3

운전정지

F0.09

주파수 2
보조속도 

주파수 1 

F0.08 

F0.07

F0.06

F0.05

F0.04

F0.03

F0.02

F0.01

주파수 3

주파수 4

주파수 5

주파수 6

주파수 7

주파수 8

 

주파수 
지령 

Jog  운전 지령

on

on

on

on 

off

off 

off 

off 

off 

on 

주속 

Jog 주파수



 5 - 16  MOSCON-E7 사용자 매뉴얼 

5.4.2  주파수 지령 범위 제한  
 
5.4.2.1  상/하 주파수 상한/하한 설정 : F1.01，F1.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

F1.01 주파수 지령 상한 0.1% 0.1~100.0 100.0 ○ 

F1.02 주파수 지령 하한 0.1% 0~99.9 0.0 ○ 

▶F1.01 과 F2.02 는 각 출력 주파수의 상/하한을 설정합니다. 
▶F1.01 과 F1.02 의 설정단위는 최대 출력주파수(C0.02)에 

대한 백분율로 설정됩니다. 
 
 
 
 
 
 
 
 

그림 5.4  설정 주파수 상한 및 하한 
 

 
5.4.3  주파수 출력 대역 제한 
 
5.4.3.1  주파수 출력 대역 제한 : F1.03~F1.06 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

F1.03 금지 주파수 1 0.01Hz 0.00~600.0 0.00 ○ 

F1.04 금지 주파수 2 0.01Hz 0.00~600.0 0.00 ○ 

F1.05 금지 주파수 3 0.01Hz 0.00~600.0 0.00 ○ 

F1.06 금지 주파수 대역폭 0.01Hz 0.00~20.00 0.50 ○ 

내부 주파수

상한주파수
(F1.01)

하한 주파수
(F1.02) 사용자 설정 주파수 
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▶특정 주파수에서 공진이 일어나 기계진동이 발생하는 것을 
방지하기 위해 F1.03~F1.05 를 설정하여 특정 범위의 출력
전압이 발생하는 것을 방지합니다. 

▶F1.03~F1.05 를 0.00Hz 로 설정하면 출력금지 주파수(그
림 5.5)가 해제됩니다. 

▶F1.03~F1.05 에 출력금지 범위의 중간 값을 설정합니다. 
▶F1.06 는 출력금지 주파수 폭을 제어하는데 사용합니다. 
▶출력금지 주파수 범위 = 출력금지 주파수 ± 출력금지 주파수 폭 
 
5.4.3.2  출력 금지 범위 고정값 : F1.07 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

F1.07 출력금지 범위 고정값 - 0~1 0 X 

▶F1.07 는 출력금지 범위의 지령에 대한 출력 주파수 고정 
방식을 설정합니다 

▶설정 
상수
설정 

기                            능 

0 출력주파수를 금지 범위의 하한값으로 고정합니다. 

1 출력주파수를 금지 범위의 상한값으로 고정합니다. 

▶출력금지 주파수가 설정되었어도 가감속 시에는 점프없이 
순조롭게 변화 합니다. 
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그림 5.5  출력금지 주파수 

F1.05 F1.04 

F1.06 

F1.03

내부 주파수 지령 

설정 주파수지령

※점선은 감속동안의 운전을  
표시합니다.  

 

F1.05 F1.04 

F1.06 

F1.03

내부 주파수 지령 

설정 주파수 지령

※점선은 가속동안의 운전을  
표시합니다. 
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5.4.4  주파수 검출 기능 
 
5.4.4.1  주파수 검출 기능 설정 : F1.08, F1.09 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

F1.08 검출 주파수 0.01 Hz 0.00~600.0 0.00 ○ 

F1.09 주파수 검출 폭 0.01 Hz 0.00~20.0 0.50 ○ 

▶F1.08 와 F1.09 는 주파수 검출 신호를 설정하며, 이 신호
는 5.7.2.2 에서 다기능 출력에 사용됩니다.  
상세한 설명은 5.7.2.2 을 참조하십시오. 

 
5.4.4.2  제 2 단계 가속/감속 절체 주파수 설정 : F1.10 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

F1.10 가감속 절체 주파수 0.01 Hz 0.00~600.0 0.00 ○ 

▶F1.10 는 가감속 시간이 제 2 가감속 시간으로 자동적으로 
변경되는 주파수 위치를 설정합니다.  F1.10 을 0 이 아닌 
숫자로 설정할때 출력된 주파수가 F1.10 보다 높은 경우 
제 2 단계 가감속 시간(F2.03 과 F2.04)이 자동적으로 우선
권을 가집니다. 
 

 

 

 

 

 
그림 5.6  가감속 절체주파수 

출력주파수  

가감속시간 

절체주파수 

(F1.10) 

F2.03 F2.04F2.01 F2.02 
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5.4.5  가감속 시간 
 
5.4.5.1  가감속 시간 설정 : F2.01~F2.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

F2.01 가속 시간 1 0.01sec 0.00~600.0 10.00 ○ 

F2.02 감속 시간 1 0.01sec 0.00~600.0 10.00 ○ 

F2.03 가속 시간 2 0.01sec 0.00~600.0 10.00 ○ 

F2.04 감속 시간 2 0.01sec 0.00~600.0 10.00 ○ 

▶가속시간 : 최대출력주파수의 0%부터 100％까지 올라가는
데 소요되는 시간 

▶감속시간 : 최대출력주파수의 100%부터 0％에까지 떨어지
는데 소요되는 시간 

▶F2.01~F2.02 는 가감속 전환 지령이 입력되지 않을 때 소
요되는 가감속 시간을 설정합니다. 

▶F2.03 과 F2.04 의 적용조건 
i) F1.10 > 0   
ii) 출력주파수 > F1.10. 

▶가감속 시간의 설정 범위는 F2.05 의 설정에 의해 정해집
니다. 

 
5.4.5.2  가감속 시간 단위 설정 : F2.05 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

F2.05 시간 단위 선택 - 0~1 0 X 

▶F2.05 는 시스템 시간의 기본 단위를 설정합니다.  
(가감속 관련 시간 정수의 설정 및 표시에 영향을 줍니다.)  

▶F2.05 을 “1”로 설정하면 가감속 시간 설정범위는 0.0 부
터 600.0 이 됩니다. 
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▶설정 
상수
설정 

기                            능 

0 가감속 시간 단위를 0.01 초로 설정 

1 가감속 시간 단위를 0.1 초로 설정 

 
 
5.4.6  S-curve 가감속 시간 : F3.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

F3.01 S-Curve 시간 0.01sec 0.00~2.50 0.20 ○ 

▶F3.01 는 가감속 변경 점의 S-curve 특성시간을 설정하여 
갑작스러운 정지와 기동으로 발생되는 진동을 감소 시킵니
다.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
그림 5.7  S-curve 특성 설정 

 
 
 
 
 
 

출력주파수

 

on기동지령 off

F 3.01 F 3.01

F 3.01 F 3.01 
시간
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5.5  S-정수 : 시스템 기능 조정 설정 
 
5.5.1  직류제동 
 
5.5.1.1  직류제동 : S0.01~S0.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위 
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S0.01 직류 제동 개시주파수 0.01Hz 0.00~10.00 1.50 X 

S0.02 직류 제동 전류 1% 0~100 50 X 

S0.03 시동시 직류 제동시간 0.1sec 0.0~ 25.0 0.0 X 

S0.04 정지시 직류 제동시간 0.1sec 0.0~ 25.0 0.5 X 

▶S0.01 : 직류제동개시주파수  
정지 시에만 적용됩니다.(기동 시는 최소출력주파
수가 적용됩니다.) 

▶S0.02 : 직류제동시의 출력전류  
(인버터의 정격 출력 전류의 비율로 표시) 

▶S0.03 : 공회전 중인 모터의 기동시, 회전축의 정지를 위해 
직류제동을 실시하는 시간 

▶S0.04 : 구동 중인 모터의 제동시, 회전축의 정지를 위해 
직류제동을 실시하는 시간 

▶정지시간을 줄이기 위해서는 S0.02 을 이용하여 직류제동 
전류를 증가하여 합니다. 

▶직류 제동 시간(S0.03 과 S0.04)을  0 으로 설정하면 직류
제동을 해제할 수 있습니다. 

 
 
 
 
 
 

on off운전지령 

출력주파수 

S0.03 S0.04

C0.07 S0.01 시간 

그림 5.8  직류제동 타이밍 차트 
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5.5.2  속도서치 
 
5.5.2.1  시동 시 속도 서치 : S1.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위 
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

S1.01 기동 시 속도 서치 - 0~1 0 X 

▶S1.01 는 회전 모터의 회전속도를 찾고 그 속도에서 원활
하게 회전 가능 토록 합니다.  

▶이 기능은 순간 정전시 원활한 가동이 필요할 때 사용됩니다.  
▶설정 

상수
설정 

기                            능 

0 
속도 서치 조작 금지 
모터는 최소 출력 주파수에서 기동 

1 
속도 서치 조작  
운전지령이 입력될 때마다 지령속도에서 속도 서치를 함 

 
5.5.2.2 속도 서치 개시 주파수, 전류 및 감속시간 : S1.02~S1.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위 
출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

S1.02 속도서치 개시주파수 0.01㎐ 0.00~600.0 0.00 X 

S1.03 속도서치 가동전류 1% 0~200 100 X 

S1.04 속도서치 감속시간 0.1sec 0~10.0 2.0 X 

▶S1.02 는 서치를 개시하는 임의의 주파수를 설정합니다. 
▶S1.03 는 속도 서치를 위해 속도 일치(서치완료) 판단기준

전류를 설정합니다. 
설정치는 인버터의 정격 출력전류의 비율로 나타냅니다. 

▶S1.04 는 속도 서치 조작 중 출력주파수 감속시간을 설정
합니다.  
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5.5.3  Dwell 운전 조작 
 
5.5.3.1  Dwell 운전 제어 : S2.01~S2.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위 설정범위 
출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S2.01 
기동 시 순간 유지  
주파수 

0.01Hz 0.00~250.0 0.00 X 

S2.02 
기동 시 순간 유지  
시간 

0.01Sec 0.00~25.00 0.00 X 

S2.03 
정지 순간 유지  
주파수 

0.01Hz 0.00~25.00 0.00 X 

S2.04 
정지 시 순간 유지  
시간 

0.01Sec 0.00~250.0 0.00 X 

▶Dwell 기능은 중부하 모터를 기동하거나 정지할 때 또는 
출력 주파수를 일시적으로 유지할 때 사용합니다. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

그림 5.9  속도 서치 타이밍 차트

운전지령 
        S1.02  

출력주파수 

출력전류 
S1.03

off o

S1.04 로 설정한 감속시간

설정된 주파수 지령 

 

출력주파수 

on 
운전지령 

S2.01 

S2.02 

S2.03

S2.04

off

그림 5.10  Dwell 운전의 타이밍 차트

시간 
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5.5.4  에너지 절감기능 조작 
경부하시에 에너지 절감기능을 가동시키면 인버터의 출력 전
압이 감소되어 에너지를 절약하게 됩니다. 
일반적인 정상부하에서는 에너지 절감 지령을 사용하여서는 
안됩니다. 
 
5.5.4.1  에너지 절약운전 레벨 : S3.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

S3.01 에너지 절약 운전 레벨 1% 0~100 80 X 

▶S3.01 = 80 인 경우，에너지 절약 모드의 출력전압은 이전 
설정치의 80%가 됩니다. 

 
5.5.4.2  에너지 절약운전 개시 주파수 : S3.02 

상수
설정 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

S3.02 
에너지 절약  
운전 개시 주파수 

0.01㎐ 
0.00 

~600.0 
0.00 X 

▶S3.02 는 에너지 절약 기능의 유효범위의 최소 주파수로 
설정합니다. 

▶에너지 절약지령은 출력 주파수가 에너지 절약 개시 주파
수 이상의 주파수이거나, 또는 에너지 절약 지령이 외부 입
력 단자로부터 기동 될 때에만 유효합니다. 
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5.5.5  슬립보상 
모터 슬립 보상기능은 모터의 부하에 따라 출력 전류에서 모
터출력 토오크를 계산하며 속도제어의 정확성을 개선하기 위
해 사용됩니다. 
 
5.5.5.1 슬립보상게인 설정 : S4.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S4.01 보상게인 1% 
0.00 
~S4.03

0 ○ 

 
5.5.5.2  슬립보상 지연시간 : S4.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S4.02 슬립보상 지연 시간 1msec 
0 

~9999
200 X 

▶S4.02 은 일반적으로 설정할 필요가 없습니다. 
▶슬립보상 응답이 너무 늦을 경우 S4.02 의 설정 값을 낮춥니다. 
 
5.5.5.3  슬립보상 제한 : S4.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S4.03 슬립보상 제한 1% 0~250 200 X 

▶S4.03 는 모터 정격 슬립량을 100%를 기준으로 백분율로 설
정합니다. 

▶속도가 목표치 보다 낮고 슬립보상 게인을 조정하여도 변
화가 없을 경우 슬립보상 제한에 도달되었을 가능성이 있
으므로 제한치를 높여서 다시 한 번 점검하여야 합니다. 
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☞지령주파수와 슬립보상 제한의 합이 시스템의 허용속도를 초과
하지 않도록 주의하여야 합니다.  

☞속도제어 특성이 안정되지 못할 경우 S4.02 의 제한치를 높여줍
니다. 

 

 

5.5.6  토오크 자동 보상 
MOSCON-E7은 부하 변화를 감지하여 출력 토오크를 자동 
조정해줌으로써 최적의 속도 제어가 가능 합니다. 
 
5.5.6.1  토오크 보상 게인 : S5.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

S5.01 토오크 보상 게인 1% 0~250 100 X 

▶S5.01 은 일반적으로 설정이 필요하지 않습니다. 
▶인버터와 모터사이의 배선 길이가 지나치게 길 경우 또는 

설치된 모터 용량이 인버터 용량(최대 적용 모터용량)보다 
적을 경우에 S5.01 의 설정치를 높여줍니다. 

▶과도한 기계(모터)진동이 있을 경우에는 S5.01 의 설정치를 
낮추어 줍니다. 

 

 

슬립보상제한 
C 0.02 

C 0.04 
X S 4.03 

C 0.04 C 0.02 

출력주파수 

C 0.02 : 최대 출력주파수 
C 0.04 : 베이스 주파수 

실제 제한 

그림 5.11  슬립보상 제한

NOTE



 5 - 28  MOSCON-E7 사용자 매뉴얼 

5.5.6.2  토오크보상 1 차 지연시간 : S5.02 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S5.02 토오크 보상 지연시간 1msec 0~9999 20 X 

▶S5.02 는 일반적으로 설정이 필요하지 않습니다. 
▶과도한 기계(모터)진동이 있을 경우, S5.02 의 설정치를 높

여 줍니다. 
▶속도 조정 유지상태가 저하될 경우, S5.02 의 설정치를 낮

추어줍니다. 
 
 
5.5.7  시스템 오차보상 
 
5.5.7.1  난조 방지 게인 : S6.01/S6.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

S6.01 보호 게인 선택 % 0~100 20 ○ 

S6.03 
전류 맥놀이 현상 억제 
기능 설정 
(단상 제품만 적용) 

- 0~1 1 X 

▶S6.01 은 일반적으로 설정이 필요하지 않습니다. 
▶경부하 운전에서도 기계(모터)진동이 발생한 경우 S6.01 의 

설정치를 높여줍니다. 
▶스톨 상태로 되는 경우 S6.01 의 설정치를 낮추어 줍니다. 
▶S6.03 은 단상전원을 사용하는 경우의 특유의 전류진동을 

억제하는 기능입니다.(삼상 제품에서는 무효) 
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5.5.7.2  제동성능 보상 : S6.02 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

S6.02 제동성능 보상 기능 설정 - 0~1 0 X 

▶S6.02=1 인 경우, 제동성능이 증가합니다.  
이와 같은 조건 하에서 잦은 제동이 인버터에 손상을 줄 
수 있으므로 주의하여 사용하여야 합니다.  
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5.6  C-정수 ： H/W 기능설정 
 
5.6.1  V/f 설정 
 
5.6.1.1  V/f 설정 : C0.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

C0.01 V/f 패턴 - 0~15 15 X 

▶C0.01 의 설정 방법은 다음과 같이 2 가지가 있습니다. 
-미리 설정되어 있는 15 종의 패턴 중 1 개를 설정하는 방
법(0∼14) 

-임의의 사용자 정의 패턴으로 설정하는 방법(15) 
▶C0.01 은 초기값에 의해 변경되지 않습니다. 

(B1.01=‘1010’또는‘1111’설정) 
C0.01=15 인 경우 C0.02∼C0.08 은 초기 치에 의해 “C0.01=1”
의 경우에 해당되는 값들로 변경됩니다. 

▶C0.01=15 인 경우，그림 5.14 와 같이 C0.02~C0.08 의 설
정치를 적절하게 설정함으로써 임의의 V/f 패턴을 생성할 
수 있습니다. 

▶일반적으로 높은 기동 토오크는 다음의 경우를 제외하고 
불필요합니다. 
- 배선이 길 경우  
- 기동 시 전압 강하가 클 경우 
- 인버터 입출력에 AC 리액터가 연결되어 있을 경우  
- 최대 적용 모터 보다 작은 용량의 모터를 구동할 경우 
- 비교적 큰 기동 토오크가 필요한 경우(엘리베이터) 

▶이미 설정된 V/f 패턴을 사용할 경우 다음의 표에서와 같이 모
터의 정격 전압 및 주파수, 부하 특성 등을 참조하십시오.   
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▶설정 
상수 
설정 

최대 주파수 규         범 응      용 

0 50Hz  

1 60Hz 포화 

2 
60Hz 

50Hz 포화 

3 72Hz 

일반용도 
(정토오크) 

4 2 승 저감 

5 
50Hz 

3 승 저감 

6 2 승 저감 

7 
60Hz 

3 승 저감 

팬/펌프 
저감 토오크 

8 저기동 토오크 

9 
50Hz 

고기동 토오크 

10 저기동 토오크 

11 
60Hz 

고기동 토오크 

높은 기동 
토오크 

12 90Hz 

13 120Hz 

14 180Hz 

출력운전 
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그림 5.12.1  V/f 패턴：0~14 설정 및 15 설정 

              (400V 급은 그림의 전압크기 2 배) 

V/f 패턴 0.4~1.5kW

설정 3 

(Hz)

설정 4 (V) 
200 

35 

8 
(Hz) 0 1.3 25 50 

설정 5 (V)
200

50

9
(Hz)0 1.5 25 50

60Hz 
(V) 

200 

35 

8 
(Hz) 0 1.5 30

(V)
200

15
9
0 1.5 3 60

60 

72

설정 7 (V)
200

50

9
(Hz)0 1.5 30 60

50Hz 
(V) 

200 

15 

9 
(Hz) 0 1.3 2.5 50 

설정 1 (V)
200

15
9

(Hz)0 1.5 3 60

60Hz (V) 
200 

15 
9 

(Hz) 0 1.5 3 50 60 

설정 0 
60Hz

설정 2 
72Hz 

50Hz 50Hz 

설정 6 
60Hz 
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그림 5.12.2  V/f 패턴：0~14 및 15 설정 

                          (400V 급은 그림의 전압크기 2 배)

설정 15 (V)
200

15
9

(Hz) 0 1.5 3 60 

설정 8 (V) 
200 

19 

11 
(Hz)0 1.3 2.5 50

설정 9 (V)
200

24

13

(Hz) 0 1.3 2.5 50

설정 10 (V) 
200 

19 

11 
(Hz)0 1.5 3 60

설정 11(V)
200

24

15

(Hz) 0 1.5 3 60 

설정 13 (V)
200

15
9

(Hz) 0 1.5 3 60 120 

90Hz (V) 
200 

15 
9 

(Hz)0 1.5 3 60 90

180Hz (V) 
200 

15 
9 

(Hz)0 1.5 3 60 180

50Hz 50Hz 

60Hz 60Hz 

120Hz 
설정 12 

60Hz 
설정 14 
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그림 5.13.1  V/f 패턴 : 0~14 설정 및 15 설정 

                (400V 급은 그림상의 전압크기 2 배) 

 

V/f 패턴 2.2~3.7kW

 

설정 0 설정 1(V) (V)
200 200

14 14
8 8

(Hz) (Hz)0 01.3 1.52.5 350 60

설정 2(V) 
200 

14 

8 
(Hz) 0 1.5 3 50 60 

설정 3(V)
200

14
8
0 1.5 3 60 72

설정 4(V) 
200 

35 

6 
(Hz) 0 1.3 25 50

설정 5(V)
200

50

7
(Hz)0 1.3 25 50

설정 6(V) 
200 

35 

6 
(Hz) 0 1.5 30 60 

설정 7(V)
200

50

7

(Hz)0 1.5 30 60

50Hz 60Hz

60Hz 72Hz

50Hz 50Hz 

60Hz60Hz 
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그림 5.13.2  V/f 패턴 : 0~14 설정 및 15 설정 

                       (400V 급은 그림상의 전압크기 2 배) 
 

 

설정 8 (V) 
200

18

9
(Hz)0 1.3 2.5 50 

설정 9(V)
200

23

11

(Hz)0 1.3 2.5 50

설정 10 (V) 
200

18

9
(Hz)0 1.5 3 60

설정 11(V)
200

18

11
(Hz) 0 1.5 3 60

설정 12 (V) 
200

14

7
(Hz)0 1.5 3 60 90

설정 13(V)
200

14

7
(Hz) 0 1.5 3 60 120 

설정 14 (V) 
200

14

7
(Hz)0 1.5 3 60 180

50Hz 50Hz

60Hz 60Hz 

90Hz
120Hz 

180Hz 
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5.6.1.2  임의의 사용자 정의 V/f 패턴 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

C0.02 최대 출력 주파수 0.01Hz 
30 

~600.0
60.00 X 

C0.03 최대 출력 전압 0.1V 
0.0 

~250.0
200.0 X 

C0.04 
기저 주파수 
(최대접압주파수) 

0.01Hz 
30.00 

~600.0
60.00 X 

C0.05 중간 출력 주파수 0.01Hz 
0.00 

~600.0
3.00 X 

C0.06 중간 출력 주파수 전압 0.1V 
0.0 

~250.0
14.0 X 

C0.07 최저 출력 주파수 0.01Hz 
0.00 

~600.0
1.50 X 

C0.08 최저 출력 주파수 전압 0.1V 
0.0 

~250.0
8.0 X 

  
 
 

☞다음의 4 개 주파수 설정은 다음과 같이 합니다. 
C0.02 ≥ C0.04 ＞C0.05 ≥ C0.07 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

출력전압
최대전압 
C 0.03 

중간전압 
C 0.06 

최저전압 
C 0.08 

최저주파수
C 0.07 

중간주파수
C 0.05 

기저주파수
C 0.04 

최대주파수 
C 0.02 

주파수(Hz） 

그림 5.14  사용자 정의 V/f 패턴 

 NOTE
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5.6.2  Carrier 주파수 관련 설정 
초기 설정은 인버터 용량에 따라 결정됩니다.(부록 A:참조) 
 
5.6.2.1  Carrier 주파수 설정 : C1.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

C1.01 Carrier 주파수 0.01kHz 
1.50 
~10.00

10.00 X 

 
 
5.6.3  주 모터 관련 데이터 
 
5.6.3.1  모터 저항 설정 : C2.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

C2.01 고정자 저항 0.01Ω 
0.00 
~99.99

* X 

▶C2.01 은 토오크 보상 참고치로 사용됩니다. 
▶초기값은 인버터 용량으로 결정됩니다. 
▶인버터 단자 저항이 모터명판에 표시되어 있지 않으면 모

터 제조업체에 문의하시길 바랍니다. 
 
5.6.3.2  모터 철손 설정 : C2.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

C2.02 철손 설정 1W 0~9999 * X 

▶초기값은 인버터 용량으로 결정됩니다. 
 
5.6.3.3  모터 정격전류 설정 : C2.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

C2.03 정격출력전류 0.01A 
0.00 
~99.99

* X 

▶C2.03 은 모터 명판에 제시된 정격전류(A)를 설정합니다. 
▶초기값은 인버터 용량으로 결정됩니다. 
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5.6.3.4  모터 무부하 전류 설정 : C2.04 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

C2.04 무부하 전류 0.01A 
0.00 
~99.99

* X 

▶C2.04 는 토오크 보상 참고치로 사용됩니다. 
▶초기값은 인버터 용량으로 결정됩니다. 
▶정격전압과 정격주파수는 모터 명판에 표시되어 있지 않을 

경우 모터 제조업체에 문의할 필요가 있습니다. 
 
5.6.3.5  모터 정격 슬립 설정 : C2.05 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

C2.05 모터 정격 슬립 0.01 Hz  
0.00 
~600.0

* X 

▶C2.05 는 토오크 보상 참고치로 사용됩니다. 
▶초기값은 인버터 용량으로 결정됩니다. 
▶모터 명판에서 표시된 값을 이용하여 C2.05 를 계산합니다. 

정격슬립=정격주파수(Hz)-정격속도(r/min)×극수/120 
 
 
5.6.4  H/W 조정 관련 데이터 : C3.01~C3.06 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

C3.01 직류 전압 보정 1V- 
-100 

~100
0 ○ 

C3.02 Analog 출력 보정계수 - - * X 

C3.03 전류검출기 보정계수 1 - - * X 

C3.04 전류검출기 보정계수 2 - - * X 

C3.05 Analog 지령 보정계수 - - * X 

C3.06 전류단자게인 보정계수 - - * X 

C3.07 역율 보정 계수 - - * X 
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☞C3.01~C3.07 은 제조업체에서 설정하며 사용자가 임의로 변경
할 수 없습니다.(변경 시 시스템성능에 큰 영향을 줄 수 있습니
다.) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

주 의!
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5.7  H-정수 : 입출력 제어 기능 설정 
 
5.7.1  다기능 접점 입력 
 
5.7.1.1  다기능 접점입력의 입력설정 : H0.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H0.01 단자대 입력 형태 선택 - 
00∼3F 
(16진법) 

00 X 

▶H0.01 은 각 단자의 입력유형 설정에 사용됩니다. 
▶H0.01 의 비트정의 

 비트7 비트6 비트5 비트4 비트3 비트2 비트1 비트0 

H0.01 0 0 단자 6 단자 5 단자 4 단자 3 단자 2 단자 1 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 각 비트를 ＇a＇접점으로 설정(NO) 

1 각 비트를 ＇b＇접점으로 설정(NC) 

 
5.7.1.2  입력접점기능 설정 : H0.02~H0.05 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H0.02 단자 3 의 입력기능 - 0~19 1 X 

H0.03 단자 4 의 입력기능 - 0~19 2 X 

H0.04 단자 5 의 입력기능 - 0~19 3 X 

H0.05 단자 6 의 입력기능 - 0~19 6 X 

▶다기능 입력단자의 기능은 다음 페이지의 표를 참조하십시오. 
▶H0.02~H0.05 가 서로 다르게 설정하여야 합니다. 
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▶설정 
상수
설정 

기     능 설               명 참조

0 3-wire 시퀀스 외부단자로 운전시 3-wire 운전을 사용 5-42

1 외부 에러 외부기기의 이상신호 입력 - 

2 이상 리셋 작동 이상 시 복구 5-42

3 다단속도 지령 1 5-43

4 다단속도 지령 2 5-43

5 다단속도 지령 3 

미리 설정된 속도를 선택하여 운전 
(Binary Code 사용) 

5-43

6 
Jog 주파수  
지령선택 

다단 속도지령에 우선하여 실행한다. 5-43

7 역방향 Jogging 
가동 : 시계방향으로 F0.09 지정한 속도로 

운전한다.(가감속 무시) 
5-43

8 정방향 Jogging 
OFF : 반시계 방향으로 F0.09 에서 지정한 

속도로 운전한다.(가감속 무시)  
5-43

9 
가속/감속 시간  
전환지령 

가감속 비율을 F2.01/F2.02 에서  
F2.03/F2.04 로 변경한다. 

5-44

10 가속/감속 정지 
가동 : 가속/감속정지 
현재의 출력주파수를 유지한다. 

5-44

11 
외부베이스  
블록지령 

인버터의 출력전압을 차단한다. 
(주파수는 유지된다.) 

- 

12 주파수 상승지령 주파수 DOWN 지령과 함께 설정된다 5-45

13 주파수 하강지령 주파수 UP 지령과 함께 설정된다 5-45

14 
전류 아날로그  
지령 선택 

외부전류 Analog 지령을 주속 주파수 
지령으로 사용한다. 

- 

15 직류제동 정지 중만 유효 : 직류전류를 출력한다. 5-46

16 속도서치 지령 1 출력주파수 지령으로 속도서치 5-47

17 속도서치 지령 2 입력된 주파수로 속도서치 5-47

18 에너지절약 운전 
ON : S3.01,S3.02 에 대한 에너지 절약  
제어 설정 

- 

19 
원격 → 로컬 

선택 
로컬 모드에서 지정한 속도/운전 지령
으로 전환한다. 

5-47

 



 5 - 42  MOSCON-E7 사용자 매뉴얼 

§ 3-wire 시퀀스 (설정 : 0) 
▶다기능 입력 H0.02~H0.05 을 0 으로 설정한 경우, 3-wire 

시퀀스제어가 작동되어 단자 1 은 조작지령으로 하고, 단자
2 는 정지지령으로 하게 됩니다. 단자 5 를 0 으로 설정한 
경우, 그림 5.15 와 같이 정역 운전 지령을 수행하는 단자
가 됩니다. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
§ 이상 리셋 (설정 : 2) 

 OFF 정상운전 

ON 입력이 OFF 부터 ON 으로 전환될 때 이상을 리셋합니다. 

▶이상 리셋 기능으로 접점입력에 의해 이상을 리셋할 수 있
습니다. 

▶이상 발생시, 이상 발생원인을 찾아 복구한 후 인버터를 재기
동합니다. 이상원인이 제거 되지 않은 채 이상을 반복적으로 
리셋할 경우 인버터에 손상을 줄 수 있습니다. 

정회전 

운전지령 

기동속도 

정지지령 

정방향/역방
향운동지령 

정지 역회전 정회전정지

off(stop) 

on/off (Enter is possible) 

off(정방향) on(역방향) 

50 ms 이상 

그림 5.16  3-wire 시퀀스 타이밍 차트

그림 5.15  3-wire 시퀀스 배선 예

운전지령 
(가동스위치가 Close 되면 작동) 

11

5

2

1
정지스위치(NC)

가동스위치(NO) 

정지지령 
(정지스위치가 Open 되면 정지) 

시퀀스 입력 공통

정방향/역방향회전 지령 
(다기능 입력) 
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▶이상 발생이후 재기동 순서: 
1. 운전지령을 OFF 합니다.(운전지령이 ON 인 상태에서 

이상이 리셋 될 수 없습니다.) 
2. 이상 리셋 입력을 ON 합니다. 
3. 다시 운전지령을 ON 합니다. 

 
§ 다단 속도 1~3 과 Jog 주파수 지령 (설정 : 3~6) 
▶8 가지 주파수지령과 1 가지 Jog 주파수 지령이 사용 가능합니다. 
▶8 단계 속도운전 : (그림 5.3 참조) 
 B0.02=1(운전지령 선택) 
 B0.01=1(주파수지령 선택) 
 F0.01=(주파수 1，주속 주파수) 
 F0.02=(주파수 2) 
 F0.03=(주파수 3) 
 F0.04=(주파수 4) 
 F0.05=(주파수 5) 
 F0.06=(주파수 6) 
 F0.07=(주파수 7) 
 F0.08=(주파수 8) 
 
§ 정방향과 역방향회전 Jogging (설정 : 7~8) 
▶Jogging 은 시계방향 또는 반시계 방향으로 조작이 가능합

니다. 
상수
설정 

기                            능 

7 역회전 Jog 지령 : Jog 주파수(F0.09)에서 시계방향으로 회전 

8 정회전 Jog 지령 : Jog 주파수(F0.09)에서 반시계 방향으로 회전 

▶정방향과 역방향 회전 Jog 지령은 다른 주파수 지령에 비해
우선적으로 실행됩니다.(예 : F0.01~F0.08) 

▶정방향과 역방향 회전 Jog 지령을 동시에 가동해서는 안됩니다. 
500ms 이상에서는 7 과 8 을 동시에 ON 하면 인버터는 
B0.03 의 정지방법 설정에 의해 정지될 것입니다. 

▶Jog 지령만으로도 모터가 구성되기 때문에 정/역회전운전 
은 입력할 필요가 없습니다. 
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▶이 기능들은 적용 시(ON/OFF 시) 가감속은 적용되지 않고  
즉시 운전/정지됩니다. 

 

§ 가속/감속시간 전환지령 (설정 : 9) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
▶입력 단자기능 선택(H0.02~H0.05)이 “가속/감속 전환지

령”으로 설정된 경우，가속/감속지령 전환단자를 ON/OFF
함으로써 가속/감속시간 설정이 전환되어질 수 있습니다.  

 -OFF 시 : F2.01 (가속시간 1), F2.02 (감속시간 1)  
 -ON 시 : F2.03 (가속시간 2), F2.04 (감속시간 2) 
 
 -가속시간 : 출력주파수가 0%부터 100%까지 증가하

는 데 소요되는 시간 
 -감속시간 : 출력주파수가 100%부터 0%로 감소하는

데 소요되는 시간 
 
§ 가속/감속 정지 (설정 : 10) 

OFF 정상운전 혹은 가속/감속 시작 

ON 가속/감속을 정지시키고 현재의 주파수를 유지 

▶가/감속 정지 단자가 ON 되면 출력주파수는 현상태를 유지
합니다. 

▶가/감속 정지 단자가 OFF 되면 출력주파수는 가/감속을 계
속합니다. 

가속시간 1 
F2.01 

감속시간 1
F2.02 

가속시간 2
F2.03 

감속시간 2 
F2.04

감속시간 1 
F2.02 

출력주파수 

on

on

off

정방향/역방향 
회전지령 

다단속도 1 
가속/감속시간 전환지령

단자 S2∼S5

그림 5.17  가속/감속 시간전환
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§ 주파수 상승 및 하강 지령 (설정 : 12~13) 

운  전 가  속 감  속 유  지 유  지 

UP 지령 ON OFF ON OFF 

DOWN 지령 OFF ON ON OFF 

▶다기능입력에 의해 인버터의 출력 주파수를 제어합니다. 
▶이 기능을 사용할 경우 반드시 설정 12, 13 을 동시에 설정

하여야 합니다.  
▶B0.02(운전모드)가 1 (접점입력 : 단자대의 접점 1 또는 2)로 

설정된 경우에만 이 기능이 작동됩니다. 
▶Up/Down 지령에 따라 출력주파수의 상한/하한은 다음과 

같습니다. 
 -상한치=최고 출력 주파수(C0.02)×상하속도 제한(F1.01)/100 
 -하한치=최고 출력 주파수(C0.02)×하한속도 제한(F1.02)/100 
▶Up/Down 기능 사용 시 운전 지령을 입력하면 출력주파수

는 하한치까지 가속합니다.  
▶Up/Down 기능이 설정되면, 다단속 지령 1∼8 및 Jog 속도 지

령은 전부 사용이 불가능 합니다. 
 
 
 
 

그림 5.18  가속/감속 정지 

F1.07=1

off 
off

on on on 
on onoff

운전/정지지령 

가속/감속 정지 

     주파수 지령 

     출력주파수 F1.07=0
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§ 직류제동 (설정 : 15) 

OFF 정상 운전 

ON 인버터 정지 시 직류투입 제동 

▶이 기능은 관성에 의한 회전이나 대용량의 부하에 의해 회
전하는 기동을 제동시키는 기능입니다.  

▶운전지령 혹은 Jog 지령(Jog, 시계방향 Jog 또는 반시계방
향 Jog)이 입력되면 직류제동 지령은 무효화 됩니다. 

 
 
 
 
 
 
 
 

on 

하한치까지
가속 

출력 주파수 

상한치 

하한치 

정회전/정지 

Up 지령 

 Down 지령 

속도 일치 신호 

전원 

동일한 주파수
F1.07=1

F1.07=0 

on

지령 주파수 리셋

on

on 

on 

on 

※속도 일치 신호는 운전지령이 On 상태에서 모터가 
가감속하지 않는 동안에 On 을 유지합니다. 

그림 5.19  상승 및 하강 지령 타이밍 차트

off 

S0.01 0 속도레벨 

직류
제동 

C0.07 최소출력 주파수

off 

on 

on 

직류
제동

운전지령 

직류투입 
제동지령 

출력주파수 

그림 5.20  직류 투입제동 지령 타이밍 차트
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§ 속도 서치지령 1 (설정 : 16) 

OFF 정상운전 

ON 주속 주파수 지령으로 속도 개시 

 
§ 속도 서치지령 2 (설정 : 17) 

OFF 정상운전 

ON 
사전 정의된 주파수(외부 서치지령 가동 시 개시주파수)에 의해 속도 
서치 개시  

▶1 가지 서치 기능만 선택이 가능합니다. 
▶상용전원으로부터 전환이나, 회전중인 모터를 정지시키지 않고 

인버터로 넘겨 운전하고자 할 때 사용됩니다. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
§ 원격 → 로컬 선택 (설정 : 19) 

OFF 
원격모드로 지정된 주파수지령과 운전지령으로 가동합니다. 상세한 
설명은 B0.01(참조자료)와 B0.02(운전모드)를 참조하십시오.  

ON 로컬모드에서 지정된 주파수지령과 운전지령으로 가동합니다.  

▶이 설정을 통해 다기능 입력이 주파수지령과 운전지령의 
입력방법을 선택합니다.  

 

그림 5.21  외부서치 지령 타이밍 차트 

off  운전지령 

외부서치지령 

사전정의된 주파수

출력주파수 

on

onoff 

주파수지령 

최소 베이스 블록시간

S1.04 중의 감속시간 설정 

최소 5ms
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5.7.2  다기능 접점 출력 
 
5.7.2.1  다기능 출력의 출력유형 설정 : H1.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H1.01 접점출력 형태 선택 - 0~1 0 X 

▶H1.01 은 각 단자의 출력 유형을 설정합니다. 
▶설정 

상수 
설정 

기                            능 

0 접점출력을 ＇a＇접점으로 설정 (NO) 

1 접점출력을 ＇b＇접점으로 설정(NC) 

 
5.7.2.2  다기능 출력의 기능 설정 : H1.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H1.02 출력 단자의 기능 - 0~11 0 X 

▶다기능 출력단자의 설정에 관해서는 다음의 표를 참조하십
시오. 
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▶설정  

상수설정 

기         능 
(아래 상황에서 접점출력은
H1.02의 지정된 정의에  

의해 가동) 

설             명 

0 이상발생  

1 조작중  

2 
지령주파수  
일치 검출 

출력주파수가 지령주파수와 일치한다. 
U0.01 - F1.09 ≤ U0.02 ≤  
U0.01 + F1.09 

3 
지정주파수  
일치 검출 

출력주파수는 지정 지령주파수와 일치한다. 
F1.08 - F1.09 ≤ U0.02,  
U0.02 ≤ F1.08 + F1.09 

4 
지정주파수  
초과 검출 

출력주파수가 주파수검출 레벨 보다 높다. 
U0.02 ≥ F1.08  

5 
지정주파수 
미달 검출 

출력주파수는 주파 검출수준보다 낮다.  
U0.02 ≤ F1.08  

6 베이스 블록 중 (접점이 입력된 동안)출력이 차단되어 있다.

7 과토오크 검출 과토오크(OL3)가 발생 중이다. 

8 역방향 운전  

9 전류제한 전류(토오크)제한 동작이 발생하고 있다. 

10 속도서치 속도서치를 실행중이다. 

11 0 속도  
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5.7.3  다기능 아날로그 입력 
H2.01~H2.07 는 아날로그 입력의 기능을 설정하는데 사용합니다. 
 
5.7.3.1  아날로그 입력 형태 : H2.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H2.01 아날로그 입력 형태 - 0~3 0 X 

▶H2.05=0(주파수지령)시, H2.01 아날로그 입력의 기능을 설
정하는데 사용됩니다. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 주파수지령 Vin(전압입력)(단자 9) 

1 주파수지령 Ain(전류입력)(단자 10) 

2 주파수지령 Vin + Ain(9+10) ≤  Fmax 

3 주파수지령 Vin - Ain(9-10) ≥  0 

 
5.7.3.2  아날로그 입력 시 정수 : H2.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H2.02 Analog 입력 시 정수 1ms 0~100 20 X 

▶H2.02 아날로그 입력신호에 노이즈가 있을 경우 유용합니다. 
▶H2.02 의 값이 증가되면 아날로그 입력의 변화에 대한 반응 

시간이 상대적으로 증가합니다.  
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5.7.3.3  아날로그 입력 조정 : H2.03, H2.04, H2.06, H2.07 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

H2.03 
전압입력게인 
(단자 9) 

0.1%
0.0 
~200.0

100.0 ○ 

H2.04 
전압입력 바이어스 
(단자 9) 

0.1%
-100.0 
~100.0

0.0 ○ 

H2.06 
전류입력 게인 
(단자 10) 

0.1%
0.0 
~200.0

100.0 ○ 

H2.07 
전류입력 바이어스 
(단자 10) 

0.1%
-100.0 
~100.0

0.0 ○ 

▶아날로그 입력 중 적절치 못한 Offset 과 Gain 변경이 있을 
경우 그림 5.22 의 아날로그 입력 게인과 바이어스를 조정
합니다. 

▶전류 입력 단자의 기능은 H2.05 의 값에 따라 변동되며 상
세한 내용은 다음의 5.7.3.4을 참조하십시오. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

아날로그 입력 

최대출력주파수 x Gain

100 

최대출력주파수 x
Bias 

100 

0V 
(4mA)

10V 
(20mA) 

※전류입력을 선택한 경우 빗금친 부분의 전류 값을 사용한다. 

그림 5.22  게인과 바이어스 

H2.5=0 경우 
주파수 지령 
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5.7.3.4 다기능 아날로그 입력 단자 기능 설정 : H2.05 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H2.05 전류입력 단자 기능 - 0~7 0 X 

▶H2.05 는 Ain(no. 10)단자 기능을 설정하는데 사용합니다. 
▶다기능 아날로그 입력의 상수와 기능을 나타냅니다. 
▶설정 

상수설정 기           능 설   정   기   준(%) 

0 주파수 지령 최대출력주파수 

1 주파수 게인 최대출력주파수 

2 전압 바이어스 최대출력주전압 

3 직류제동전류 모터정격전류 

4 과토오크 검출레벨 모터정격전류 

5 운전중 스톨방지 레벨 모터정격전류 

6 최소주파수지령 레벨 최대출력주파수 

7 점프 주파수 최대출력주파수 

 
 
5.7.4 다기능 아날로그 출력 : H3.01~H3.03 
 
5.7.4.1  다기능 아날로그 출력 설정 : H3.01  

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H3.01 
Analog Monitor 기능  
설정 

- 0~7 1 X 

▶H3.01 는 아날로그 모니터 출력단자의 기능을 선택하는데 
사용합니다. 
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▶설정 

상수설정 기           능 참            조 

0 주파수지령 U0.01 

1 출력주파수 U0.02 

2 출력전류 U0.03 

3 출력전압 U0.04 

4 직류전압 U0.05 

5 출력전원 U0.06 

6 모터속도 U0.07 

7 추정 토오크 U0.08 

 
5.7.4.2  모니터출력 조정 : H3.02, H3.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

H3.02 Analog Monitor 게인 설정 0.1%
0.0 
~200.0

100.0 O 

H3.03 
Analog Monitor 바이어스 
설정 

0.1%
-100.0 
~100.0

0.0 O 

▶H3.02 과 H3.03 는 모니터 출력의 게인과 바이어스를 설정
하는데 사용됩니다. 

▶H3.02 : 모니터 항목의 100% 출력을 10V 의 배수로 설정
합니다. 

▶H3.03 : 출력특성을 수직으로 이동하는 양을 설정하며 10V
를 100%기준으로 백분율로 선정합니다. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

아날로그출력 

최대 출력주파수 x 
게인

100

최대 출력주파수x 바이어스

100

0V 10V

※전류입력을 선택한 경우 빗금친 부분의 전류값을 사용합니다.

그림 5.23  모니터 출력 조정 

H3.01=0 의  
주파수지령 
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5.7.5  디지털 오퍼레이터 설정 
 
5.7.5.1  U0.07 의 화면표시 형태 설정 : H4.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H4.01 U0.07 화면표시 형태 - 0~3999 30 O 

▶H4.01 는 U0.07 의 화면표시 형태를 설정하는데 사용합니다. 

Digital 3 Digital 2 Digital 1 Digital 0 범   위 

H4.01 
소수점위치 

(0~3) 
주파수에 곱하는 수 0000~3999 

 
5.7.5.2  Stop 키의 유효/뮤효 : H4.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H4.02 디지털 오퍼레이터 정지 - 0~1 1 X 

▶H4.02 는 입력 단자 및 통신을 사용하여 운전 할 때 Stop 키
의 유효 또는 무효를 설정하는데 사용합니다. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 
운전지령이 외부 단자 또는 통신으로부터 입력될 경우 Stop 키는 
무효합니다.  

1 운전중 Stop 키는 항상 유효합니다. 

 
5.7.5.3  원격→로컬 전환시 운전 상태 : H4.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H4.03 로컬원격변경시 운전 - 0~1 0 X 

▶H4.03 는 원격→로컬로 전환한 후 사용되는 Interlock 운전
을 설정하는데 사용합니다. 
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▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 로컬로 전환된 후 현재의 운전상태를 유지 합니다. 

1 로컬로 전환된 후 정지합니다. 

 
5.7.5.4  인버터 식별 ID 설정 : H4.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

H4.04 인버터 식별 ID - 1~253 1 ○ 

▶H4.04 는 통신중 인버터의 노드(node)주소 식별을 설정하는
데 사용합니다. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

1 대표 수신측 : #1 과 #255 의 지령에 대한 응답과 수행 

2~253 
일반 수신측 : 자신과 #255 에 해당하는 지령을 수행하고 자신에 

대한 지령만 응답 

254 선택불가능 : 분리형 오퍼레이터와 통신시만 사용 

255 선택불가능 : 네트웍 상의 대표 인버터만 응답(방송) 

 
5.7.5.5  주파수 단위 선택 : H4.05 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

H4.05 
디지털 볼륨의 주파수  
단위 선정 

- 0~1 1 ○ 

▶H4.05 는 디지털 볼륨을 사용할 경우 주파수 단위를 설정
하는데 사용합니다.  

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 주파수가 0.01 ㎐ 단위로 가감되어 집니다. 

1 주파수가 0.05 ㎐ 단위로 가감되어 집니다. 
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5.7.5.6  정수 설정모드 설정 : H4.06 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H4.06 정수 설정 모드 - 0~1 1 X 

▶H4.06 정수 설정방법을 설정하는데 사용합니다. 
▶설정 

상수 
설정 

기                            능 

0 그룹과 하위 그룹을 동시에 변경(ex: ‘U0’ 및 ‘01’로 구분됨) 

1 
그룹과 하위 그룹을 개별 변경 
(ex: ‘U’, ‘0’ 및 ‘01’로 각기 구분됨) 

 
5.7.5.7  팬(FAN) 운전방법 설정 : H4.07 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

H4.07 팬 운전 모드 - 0~1 1 X 

▶H4.07 는 운전방법을 설정하는데 사용합니다. 
▶설정 

상수 
설정 

기                            능 

0 연속 회전  

1 모터 정지시 정지 
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5.8  P-정수：보호기능 설정 
 
5.8.1  모터 과부하 보호 
모터과열을 방지하기 위해 모터 과부하 보호 기능은 인버터 
출력전류에 의한 모터의 온도를 감시합니다. 
 
5.8.1.1  모터 보호 선택 : P0.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P0.01 모터 보호 선택 - 0~1 1 X 

▶ 설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 무효 

1 유효 

▶P0.01 는 모터 과부하 보호 기능을 무효 또는 유효로 선택
하는데 사용합니다. 

▶정격전류설정(C2.03)은 과부하 검출 기준으로 사용됩니다. 
 
 

☞전원이 OFF 될 때 마다 발열 값이 리셋되기 때문에 모터의 전원
이 빈번히 ON/OFF 될 경우 모터를 보호할 수 없습니다.   

 
▶두개 이상의 모터가 1 개의 인버터에 연결되어 있을 경우 

-모터보호기능이 유효로 해도 동작이 제대로 안됩니다. 
-각 모터에 과부하보호를 위한 다른 방법을 사용하십시오. 

 (예, 각 모터의 전원선에 열동형 과부하 계전기를 연결) 
 
5.8.1.2  모터 보호 시정수 : P0.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P0.02 모터 보호 시정수 분 
0.0 
~60.00

8.0 X 

주 의!
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▶P0.02 는 모터 보호기능의 동작 시간을 설정하는데 사용합
니다. 

▶일반적으로 P0.02 을 변경할 필요는 없습니다. 
▶모터 정격전류에서 연속운전 후 150% 과부하가 인가되는 

Hot Start 인 경우에 맞추어 P0.02 를 선정합니다.  
▶과부하 용량을 알고 있다면, 모터에 맞는 Hot start 과부하 

내량을 선정합니다. 이때, 안정성을 고려한 여유율을 적용
하여야 합니다. 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

※P0.02 을 1 분으로 설정하고 60Hz 에서 운전할 경우 

 
그림 5.24  모터보호 운전시간 

 
5.8.1.3  모터 선택：P0.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P0.03 모터 선택 - 0~1 0 X 

▶P0.03 는 모터보호 특성을 설정하는데 사용합니다. 
▶유도모터(범용모터, 인버터모터)는 냉각 능력에 따라 구분

되며 모터 과부하기능이 이들 사이에서 달리 운전됩니다. 
 
 

10 

운전시간
(분) 

7 

3 

1 

0.4 

100 150 200

Cold Start 

Hot Start 

기동전류 (%) 
(C 2.03 는 100%) 
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※범 용 모 터 : 모터가 저속으로 회전시 모터 온도는 인버터
모터에 비해 빠르게 상승하므로 모터과열을 
막기 위해서는 토오크가 제한 되어야 합니다. 

 
※인버터모터 : 저속회전시 모터의 온도상승은 상대적으로 완

만한 편이기 때문에 과부하보호가 동작하지 
않습니다. 저속상태에서 연속 운전시에는 인
버터 모터을 사용하십시오. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 범용 모터 사용 

1 
인버터 모터 사용 
(또는 별도로 모터의 냉각장치가 설치된 경우도 사용가능) 

 
 
5.8.2  순시 정전 
 
5.8.2.1  순시 정전시 운전 : P1.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P1.01 정전시 운전 - 0~2 1 X 

▶P1.01 는 순시 정전이 발생한 후 전원 재공급시 운전을 설
정하는데 사용합니다. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 정지되고 이상 메시지를 표시합니다. 

1 정전보상 시간내 복전이 되면 재기동(P1.02) 

2 제어전원이 유지되고 있는 동안에 복전이 되면 재기동 

▶0 을 설정하면 전원이 15ms 이상 차단되면서 저전압 이상
이 감지됩니다. 
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▶0 을 설정한 경우에 이상시 재시도가 설정된 경우 또는 1
을 설정한 경우에 정전 보상시간내 복전된 경우 또는 2 를 
설정한 경우에 복전되는 경우에는 자동적으로 속도서치가 
수행됩니다. 

 
5.8.2.2  순시정전 보상시간 : P1.02 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P1.02 순시정전 보상 시간 0.1초 0.0~2.0 0.5 X 

▶P1.02 는 순시정전후 복구시간을 설정하는데 사용합니다.  
▶출하 설정치는 인버터 용량에 따라 설정되어 있습니다. 
▶P1.02 은 P1.01 을 1 로 설정되어 있을 때만 유효합니다. 
 
5.8.2.3  V/f 복구시간 : P1.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P1.03 V/f 복구 시간 0.1초 0.0~2.0 0.5 X 

▶P1.03 는 출력이 차단전 이후 최대 출력전압이 도달될 때
까지의 V/f 복구 시간을 설정하는데 사용합니다. 

-200V 급 인버터 : 전압이 0 VAC 에서 200VAC 로 회
복되는 시간을 초단위로 설정 

-400V 급 인버터 : 전압이 0VAC 에서 400VAC 로 회
복되는 시간을 초단위로 설정 

▶P1.03 아래의 상황이 발생한 경우에의 전압조정에 유효합
니다. 

-순시 정전 
-통상의 속도 서치 
-에너지 절감 제어시의 전압변화 
-베이스블록 해제시 전압변화 
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5.8.2.4  저전압 감지 레벨 : P1.04 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P1.04 저전압 감지 레벨 1V 0~250 190 X 

▶P1.04 는 AC 리액터를 추가하고 주회로 저전압의 검출레
벨을 더 낮게 설정할 경우에 사용합니다. 

▶주 회로 저전압을 검출할 주회로 DC 전압값을 설정하십시오. 
▶일반적으로 P1.04 을 변경할 필요는 없습니다. 
 
 
5.8.3  스톨방지 
 
스톨은 모터 회전자가 주위의 회전하는 자기장을 따라갈 수 
없을 때 발생합니다. 
(예, 큰 부하가 모터에 걸리거나 급격한 가감속을 행할 경우)  
 
5.8.3.1  가속중 스톨 방지 : P2.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P2.01 가속중 스톨방지 - 0~1 1 X 

▶P2.01 는 가속중 스톨 방지 기능을 설정하는데 사용합니다. 
▶설정 

상수 
설정 

기                            능 

0 
무효 
(과부하시 모터는 실속이 발생할 수 있으며, 가속시간을 길게 하고 
부하를 감소시켜야함) 

1 유효 

▶설정 1 을 선택한 경우, 모터전류가 가속시 스톨 방지 레벨
(P2.02)을 초과하면 가속을 중지합니다. 모터전류가 이 레
벨 이하로 떨어지면 재가속됩니다. 실제 가속시간은 부하에 
따라 설정치(F2.01)보다 길 수도 있습니다. 
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5.8.3.2  가속중 스톨 방지 레벨 : P2.02 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P2.02 가속중 스톨 방지 레벨 1% 0~200 170 ○ 

▶P2.02 는 초기 가속중 인버터의 정격전류를 백분율로 출력 
전류제한 레벨을 설정하는데 사용합니다. 
(인버터의 정격전류를 100%함) 

▶이 설정은 P2.01 이 1 로 설정되어 있으면 유효합니다. 
▶일반적으로 이 설정은 변경할 필요가 없습니다. 
▶다음의 경우에 설정값을 감소시키십시오. 

-모터용량이 인버터용량에 비해 적을 경우 
-모터가 공장 출하시 설정으로 운전하여 스톨이 발생할 경우 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
5.8.3.3  가속중 스톨 방지제한 : P2.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P2.03 가속중 스톨 방지제한 1% 0~100 50 ○ 

▶P2.03 은 고속모터가 고속 범위에서 사용할 경우 스톨 방
지 제한을 설정하는데 사용합니다. 
(기본 주파수보다 높은 주파수 영역) 

▶일반적으로 이 설정은 변경할 필요가 없습니다. 
▶표준 목표설정은 모터의 정격전류입니다. 
 

시간

시간

출력전류

출력주파

P 2-02 
(가속스톨방지레벨) 

스톨상태 방지를 위한  
출력 주파수 제어

그림 5.25  가속 스톨 방지 기능: P2.01=1 
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▶인버터 정격전류에 대한 백분율로 P2.03 을 설정합니다.   
(인버터 정격전류를 100%로 함) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
▶모터가 고속범위에서 사용되고 있을 때 가속중 스톨방지 

레벨은 가속을 보다 부드럽게 하기위해 이 레벨을 자동으
로 낮춥니다. 

▶P2.03 는 가속 스톨방지 레벨을 필요 이상으로 낮추지 않
기 위해 더 낮아지는 것을 제한합니다. 

 
5.8.3.4  감속중 스톨 방지 : P2.04 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P2.04 감속중 스톨 방지 - 0~1 1 X 

▶P2.04 는 감속하는 동안 스톨방지를 선택하는 것을 설정하
는데 사용합니다. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 무효(제동장치 사용시) 

1 유효(제동장치를 사용하지 않는 경우) 

▶설정 1 을 선택한 경우 감속시간이 자동적으로 연장되어 주
회로 과전압이 발생하지 않습니다. 

▶제동장치는 다음의 유니트를 사용합니다. 
-제동저항 유니트(400V 급에만 적용) 
-제동 유니트＋제동저항 

가속중 
스톨방지레벨 

C0.01

P2.02(가속중 스톨방지 레벨)

기본주파수(FA) 

출력주파수 

P2.03(가속중 스톨방지 제한)

그림 5.26  가속중 스톨방지 제한 
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▶제동장치를 사용하지 않은 경우, 과전압이 발생하는 것을 
방지하기 위해 감속시간을 충분하게 연장합니다. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
5.8.3.5  운전중 스톨 방지 : P2.05 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P2.05 운전중 스톨 방지 - 0~2 1 X 

▶P2.05 는 운전중 스톨방지 기능을 설정하는데 사용합니다.  
▶설정 

상수 
설정 

기                            능 

0 무효(설정에 따라 운전, 과부하시 실속이 발생) 

1 유효(스톨방지기능 가동시 F2.02 의 감속시간을 사용) 

2 유효(스톨방지기능 가동시 F2.04 의 감속시간을 사용) 

▶설정 1 을 선택한 경우, 상전류가 100ms 이상 지속적으로 
스톨 방지 레벨 보다 높을 때 감속이 시작됩니다. 
모터는 전류가 이 레벨이하로 떨어지면 다시 지령 주파수
가 될 때 까지 가속됩니다.  

 
 
 
 
 
 

출력주파수 

감속시간 설정

과전압 방지를 위한  
감속시간 제어 

시간

그림 5.27  감속 스톨 방지 기능: P2.04=1
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5.8.3.6  운전 중 스톨 방지 레벨 : P2.06 
정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P2.06 운전 중 스톨 방지 레벨 1% 0~200 170 ○ 

▶P2.06 는 운전 중 스톨 방지레벨을 설정하는데 사용합니다. 
▶이 설정은 P2.05=1 또는 2 일 경우에 유효합니다. 
▶일반적으로 이 설정은 변경할 필요가 없습니다. 
▶다음의 경우에 설정을 감소시키십시오. 

-모터용량이 인버터 용량보다 상대적으로 적을 경우 
-모터가 공장 출하시 설정치로 운전하여 스톨이 발생할 경우 

▶인버터의 정격 전류에 대한 백분율로 설정합니다. 
(인버터 정격 전류를 100%함) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
5.8.4  과토오크 검출 : P3.01~P3.03  
 
5.8.4.1  과토오크 검출 : P3.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중 
변경 여부

P3.01 과토오크 검출 - 0~4 0 X 

▶P3.01 는 기계측의 과부하를 출력 전류(또는 출력 토오크)
의 증가로부터 검출하는데 사용합니다.  

▶P3.01 의 설정은 다음과 같은 내용을 결정합니다. 

그림 5.28  운전중 스톨 방지 기능: P3.05=1 또는 2 

출력전류 P2.06(운전중 스톨 방지 레벨)

출력주파수 
스톨방지를 위한 출력주파수 제어 

감속율 : F2.02 또는 F2.04 
 시간

시간
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-과토오크 검출의 유무 
-과토오크 검출시의 처리방법 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 무효 

1 속도 일치 중에만 검출, 검출 후에도 운전 계속 가동 

2 운전중 항시 검출, 검출 후에도 운전 계속 가동 

3 속도 일치 중에만 검출, 검출 후에 출력차단 

4 운전중 항시 검출, 검출 후 출력 차단 

▶과토오크 검출을 행할 경우 과토오크 검출 레벨 P3.02 를 
설정하십시오. 

▶과토오크는 검출레벨이상의 전류가 검출시간 이상 흐를 때 
검출합니다. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
5.8.4.2  과토오크의 검출레벨 및 과토오크 지연시간 : P3.02, P3.03 

정수 
번호 

명       칭 단 위
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P3.02 과토오크 검출 레벨 1% 0~300 180 ○ 

P3.03 과토오크 지연시간 1초 
0.0∼ 

10.0
0.1 X 

▶P3.02 와 P3.03 은 기계측의 과부하를 출력 전류(또는 출

력토오크)의 증가로부터 부하 검출하는데 사용합니다. 

P3.02
기동전류  
(출력토크) 

＊과토오크 검출의 해제 폭은 전류가 인버터 정격전류(또는 기동의 정격토오

크)의 약 5% 입니다. 

 

그림 5.29  과토오크의 검출 타이밍 차트 

과토오크검출 1 (NO) 
또는 과토오크검출 2 (NO) 

 
P3.03 P3.03on on 

＊ 
정격전류의
5% 
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5.8.5  이상 재시도 
 
5.8.5.1  이상 재시도 횟수 : P4.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위 
설정 
범위 

출하 시 
설정 

운전 중  
변경 여부 

P4.01 이상 재시도 횟수 - 0~10 0 X 

▶P4.01 는 인버터 운전 중에 내부 이상이 발생하여도 자동
적으로 인버터를 재기동 하는데 사용합니다. 

▶P401 는 이상이 검출되어 인버터에 손상이 있다 하더라도 
계속 운전하여야만 할 경우 사용합니다. 

 
 

☞이상 재시도 기능을 빈번하게 사용할 경우 인버터가 파손될 수 
있습니다. 

☞이상 재시도를 사용할 경우 주의 사항은 다음과 같습니다. 

-배선용 차단기를 반드시 설치하여야 합니다. 
-인버터에 이상 발생시 주변기기를 정지시키는 시퀀스를 설  
정해 두십시오. 

▶이상 재시도 기능은 다음과 같은 이상에 효과적입니다. 
다음 이상에서는 재시도를 실시하여 운전이 계속 이루어집
니다.  

-과전류 
-모터 과부하 
-인버터 과부하 
-주회로 과전압 
-주회로 저전압 
-과열(인버터) 

▶이상 재시도 발생 횟수가 다음의 경우에 해제됩니다. 
-정상 운전이 5 분간 유지될 경우 
-이상 발생 중에 디지털 오퍼레이터 또는 입력단자로 
부터 이상발생 리셋 입력이 들어 왔을 경우 

-입력전원이 차단되었을 경우 

NOTE
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5.8.5.2  이상 재시도시의 출력단자 기능 : P4.02 
정수 
번호 

명       칭 단 위 
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P4.02 단자출력 유무 - 0~1 0 X 

▶P4.02 는 다기능 출력 단자 설정 기능이 ‘이상출력’ 
(H1.01)일 때 사용합니다. 

▶설정 
상수 
설정 

기                            능 

0 
이상 재시도를 출력하지 않습니다. 
(이상 접점은 가동하지 않습니다.) 

1 이상 재시도를 출력합니다.(이상 접점은 가동합니다.) 

 
5.8.5.3 팬(FAN) 고장 검출 : P5.01 

정수 
번호 

명       칭 단 위 
설정 
범위 

출하 시
설정 

운전 중  
변경 여부 

P5.01 팬 고장 검출 - 0~1 0 X 

▶P5.02는 팬(FAN) 고장 검출 기능 유무를 선택하는데 사용합니다. 
▶설정 

상수 
설정 

기                            능 

0 유효(팬 고장 검출) 

1 무효(팬 고장 미검출) 
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5.9  고장 감시 
앞서 설명된 고장에 대한 정보는 U1, U2 에서 감시됩니다. 
▶U1 : 이미 발생했던 고장에 대한 정보를 표시해 줍니다. 
▶U2 : 최근 4 개까지의 발생된 고장 정보를 표시해 줍니다. 
  (상세한 내용은 부록 B “정수 일람”설명을 참조하십시오.) 
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---------------------MEMO------------------- 
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 부록 - 17

6. 사양 
1) 제동유니트와 제동저항기 조합  

변압기 (200V 등급) 제동전기저항 유니트) 

용량 HP (kW) 사양(1 조) 수량 (개) 

제동 토크 

(10%ED) 

0.5(0.4) 70W, 200Ω  1 220% 

1(0.75) 70W, 200Ω  1 125% 

2(1.5) 260W, 100Ω 1 125% 

3(2.2) 260W, 70Ω  1 120% 

5(3.7) 390W, 40Ω  1 125% 

 
 
2) 전원제동 사양 

 

모   델   명

규  격 
SIBR-23P7 / 0.4~3.7kW 200V

모터 용량 kW (HP) 3.7 (5) 

최대 방전 피크 전류 (A) 10 

정격방전전류 (A) 4 

제동 개시 전압 330/345/365/380V± 3V 출력성능 

최대 히스테리시스  

전압오차 
약 8V 

입력전원 직류전압 243~400V 

보호 과전류보호 과전류 휴즈보호 

제동 제동시 LED 점등(황색) 
LED 

이상 이상 동작시 LED 점등(적색) 

설치장소 
부식성가스 및 먼지를 피할 수 있는 

옥내 설치 

주위온도 -20 ~ +40℃ (이슬이 없을 것) 

보관온도 -20 ~ +60℃ (이슬이 없을 것) 

습    도 90% RH 

설치 조건 

내 진 성 1G (10 ~ 20Hz), 0.2G (20 ~ 50Hz)

보   호   구   조 폐쇄형 반내취부 
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